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ACCESSPACE: une aide portable pour la navigation autonome des déficients visuels
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➢ Information à fournir ?
➢ Quelle interface ?
➢ Quel format / code ?

➢ Quels capteurs ?
➢ Quels algorithmes ?
➢ Comment guider l’utilisateur ?
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Code tactile
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spatiale

1. Indoor Atlas [3]:
• IMU, Magnétique, WiFi, Pression
• Faible précision, rapide

2. iLocalize [4]: 
• Vidéo , IMU, Pression
• Bonne précision, intensif

1. ORB-SLAM 2 :
• Reconstitution 3D
• Très précis et très lourd
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https://www.youtube.com/watch?v=3cOzGH_WRRA
https://www.oxytude.org/hebdoxytude-129-lactualite-de-la-semaine-en-technologies-et-accessibilite/
https://www.acuite.fr/actualite/sante/157415/un-nouveau-dispositif-ad-hoc-pour-les-malvoyants
http://guideneret.com/content/une-ceinture-intelligente-cr%C3%A9%C3%A9e-pour-que-les-malvoyants-se-d%C3%A9placent-sans-la-vue
https://www.rtl.fr/actu/futur/tactbelt-la-ceinture-qui-aide-les-non-voyants-a-se-diriger-7797538766
http://accesspace.univ-rouen.fr/
https://www.phdtalent.org/publications/
http://www.experimentarium.fr/les-chercheurs/percevoir-ce-qui-vous-entoure-sans-les-yeux
https://webtv.univ-rouen.fr/videos/marc-aurele-riviere-percevoir-ce-qui-vous-entoure-sans-les-yeux-v2/
https://webtv.univ-rouen.fr/videos/marc-aurele-riviere-percevoir-ce-qui-vous-entoure-sans-les-yeux-v2/

